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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-0
WYMAGANIA OGOLNE



Specyfikacja techniczna St-0 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg warunki wykonania i odbioru wszystkich robét budowlanych
zwigzanych z remontem klatki schodowej budynku przy Placu Inwalidow Wojennych 12 w Gliwicach.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych ponize;.
Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Opis przedmiotu zamowienia:

Roboty remontowe i modernizacyjne obejmujg nastepujace prace:
- roboty budowlane.

1.3. Opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Prace towarzyszace obejmuja:
a) wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Roboty tymczasowe obejmuja:
a) zorganizowanie zaplecza dla potrzeb budowy,

b) doprowadzenie wody, energii, odprowadzenie sciekéw dla zaplecza budowy,
c) zabezpieczenie zaplecza i budowy przed dostepem oséb postronnych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Zgodne i zawarte w: Polskich Normach, przepisach prawa budowlanego, dokumentach dopuszczenia
materiatéw do stosowania w budownictwie, wytycznych wykonywania i odbioru robaét, literaturze
technicznej.

W dalszej czesci opracowania skréty i symbole oznaczaja;

- ST - Specyfikacja Techniczna

- STS - Specyfikacja Techniczna Szczegdétowa

- Kod CPV - oznaczenie liczbowe dziatu grupy, klasy, kategorii rob6t zgodnie okresleniami Wspolnego
Stownika Zaméwien (rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. Dz. Urz.WE L 340
z16.12.2002, z pézn. zm.).

Pod okresleniem: dokumentacja przetargowa, uzytym w niniejszym opracowaniu rozumie sie:
specyfikacje istotnych warunkéw zamowienia i inne opracowania nie wymienione, a opisujgce
przedmiot zamowienia.



1.5. Informacje o terenie budowy
Budynek bedacy przedmiotem opracowania zlokalizowany jest przy Placu Inwalidow Wojennych 12
w Gliwicach.

1.6.Wymagania ogolne

a) Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacjg
przetargowaq i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

b) Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy.

¢) Zgodnos¢ robot z dokumentacjg przetargowg

Dokumentacja przetargowa, ST, STS oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego
Wykonawcy sg obowigzujace dla Wykonawcy.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg przetargowa, ST,
STS.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg przetargowag ST lub
STS i wptynie to na niezadowalajgcq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a elementy rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

d) Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizaciji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru korncowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest witgczony
W cene umownag.

e) Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot Wykonawca bedzie utrzymywaé teren budowy,
podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

f) Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej i utrzymywac sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

g) Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposoéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materiaty uzyte do robdt bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, w sposéb jednoznaczny
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okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdét ich
szkodliwos¢ zanika, mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

h) Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedgacych wiascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzeh w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Zamawiajgcego i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspoétpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

i) Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatow i wyposazenia, na budowe i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposéb cigglty bedzie
0 kazdym takim przewozie powiadamiat Zamawiajgcego.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na teren budowy
i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Zamawiajgcego.

j) Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6ét Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy, a szczegdlnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

k) Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Zamawiajgcego).

l) Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposoéb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia robaot.



2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Przy wykonywaniu prac nalezy stosowa¢ materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania
w budownictwie.

Zgodnie z ustawg ,Wyroby budowlane”( Dz.U.04.92.881), wyréb budowlany nadaje sie do stosowania
przy wykonywaniu robot budowlanych, jezeli jest:

1) oznakowany znakiem CE, co oznacza, Se dokonano oceny jego zgodno$ci z normg
zharmonizowang albo europejskg aprobatg techniczng badz krajowg specyfikacjg techniczng
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang
przez Komisje Europejskg za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

2) umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobéw majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgodnosci
Z uznanymi regutami sztuki budowlanej,

albo

3) oznakowany, z zastrzezeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzor okresla zatacznik
nr 1 do ustawy ,Wyrobu budowlane”.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca
przedstawi szczegodtowe informacje dotyczgce proponowanego zrodta zamawiania tych materiatow
i odpowiednie dokumenty dopuszczajgce wyrob do stosowania oraz prébki do zatwierdzenia przez
Zamawiajgcego. Zatwierdzenie partii materiatdbw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta
w sposoOb ciggty spetniajg wymagania ST, STS w czasie postepu robaot.

2.2. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdag sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zadba, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i byty dostepne do
kontroli przez Zamawiajgcego. Miejsca czasowego sktadowania materiatdbw uzgodnione
z Zamawiajgcym organizuje Wykonawca.

2.4.Szczegotowe dane o materiatach

W poszczegolnych szczegotowych specyfikacjach technicznych przedstawiono wystepujace w danych

rodzajach robot materiaty.
Szczegdtowe dane materiatdw — zgodnie z dokumentacjg przetargowa.
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2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Podane w materiatach przetargowych nazwy dostawcow, producentow, materiatow, urzadzen czy ich
elementow nalezy traktowac¢ jako przyktadowe, ze wzgledu na zasady ustawy ,prawo zamdwien
publicznych”.

Oznacza to, ze wykonawca moze zaoferowa¢ materiaty czy urzadzenia rownowazne pod warunkiem,
ze klasa ich jakosci bedzie odpowiada¢ podanej w materiatach przetargowych oraz bedg zachowane
parametry techniczne i jakosciowe. W takiej sytuacji nalezy réwniez poda¢ nazwe dostawcy,
producenta oraz nazwe oferowanego materiatu czy urzadzenia i udokumentowac jego jakos¢, celem
poréwnania. Do oferty nalezy zatgczy¢ dokumentacje dopuszczajacg proponowane rozwigzania
materiatowo-techniczne do stosowania w budownictwie.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny
z projektem organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego; w przypadku braku ustalen
w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji przetargowej, ST, STS i wskazaniach Zamawiajacego w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaC prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji przetargowej, ST, STS i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaC wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
Ogolne warunki wykonywania roboét

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos$c¢
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robdét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg przetargowa,
wymaganiami ST, STS, projektu organizacji robo6t oraz poleceniami Zamawiajgcego.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw roboét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji przetargowej,
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w ST i STS, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni
wyniki badan materiatéw i robét oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow obowigzujacych na terenie
Zamawiajgcego.

5.2.Warunki przystapienia do robot

W ramach komisyjnego przejecia budowy Wykonawca powinien dokonac:

- oceny stanu terenu w zakresie mozliwosci wyznaczenia: drog dowozu materiatdw, miejsc
sktadowania materiatow, lokalizacji zaplecza budowy Wykonawca zobowigzany jest uzgadniac
z Zamawiajgcym wszelkie wylaczenia zasilania w media tj. energia elektryczna, woda, centralne
ogrzewanie, niezbedne do prowadzenia robot.

5.3.Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych powyzej, nastepujgce dokumenty:
- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robat,

- atesty na materiaty

5.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robo6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtgczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdbw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
przetargowej, ST iSTS

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w ST, STS, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
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6.2.Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Zamawiajacy bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Zamawiajgcego Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

6.3.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, STS, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

6.4.Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajgcemu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej.
6.5.Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajgcy uprawniony jest do dokonywania kontroli
i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

Zamawiajgcy moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt.

Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze sie wylgcznie na witasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét
z dokumentacjg przetargowa, ST i STS, a koszty powtdérnych badan i pobierania préobek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.6.Dokumenty dopuszczenia materiatow do stosowania w budownictwie

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg odpowiednie dokumenty
dopuszczenia materiatdw do stosowania w budownictwie

Zgodnie z ustawg ,Wyroby budowlane”( Dz.U.04.92.881), wyrob budowlany nadaje sie do stosowania
przy wykonywaniu robé6t budowlanych, jezeli jest:

1) oznakowany znakiem CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnoSci z normg
zharmonizowang albo europejskg aprobatg techniczng badz krajowa specyfikacjg techniczng
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang
przez Komisje Europejskg za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

2) umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majgcych niewielkie
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znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci
Z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

3) oznakowany, z zastrzezeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzér okresla zatgcznik
nr 1 do ustawy ,Wyroby budowlane”.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
7.1.0g0Ine zasady przedmiaru robot

Przedmiar robot zostat wykonany weditug zasad podanych w odpowiednich katalogach nakfadow
rzeczowych.

7.2.0g06lne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacjg
przetargowa, ST i STS, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie
obmierzanych robaot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej
w ST, STS nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku nalezytego wykonania przedmiotu umowy i
ukonczenia wszystkich robot zgodnie z dokumentacjg przetargowa.

7.3.Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli STS wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako
dtugos$¢ pomnozong przez sredni przekrgj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w kilogramach zgodnie z wymaganiami ST,
STS.

7.4.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t bedg zaakceptowane
przez Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca winien posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.5.Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom ST,

STS. Wykonawca bedzie utrzymywat to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciggly zachowanie
doktadnosci wedtug norm zatwierdzonych przez Zamawiajgcego.
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7.6.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
I jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STS, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi kohcowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).

8.2.0dbidr robét zanikajagcych i ulegajgcych zakryciu

Odbior roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajgcych i ulegajgacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbior bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa.
Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg przetargowg, ST, STS i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt, stanowigcych
zakonczony odrebny element konstrukcyjny, budowlany, itp. wymieniony w dokumentaciji
przetargowej. Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze koncowym
robot. Odbioru robét dokonuje Zamawiajacy.

8.4.0dbiodr koncowy robot

Catkowite zakonczenie robdét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Zamawiajgcego.

Odbidér koncowy robdét nastgpi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajgcego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa ponizej.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny ilosciowej i jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacjag przetargowa, ST i STS.

W toku odbioru koncowego robd6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu i odbiorow czesciowych.
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8.5.Dokumenty odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru koncowego
robot sporzgdzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru korncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje powykonawczg

- receptury i ustalenia technologiczne,

- ksiegi obmiaru (jesli sg wymagane innymi postanowieniami),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

- dokumenty do puszczajgce wyrob do stosowania w budownictwie

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.6.0dbidr ostateczny (pogwarancyjny)
Odbior ostateczny (pogwarancyjny) polega na ocenie zachowania wymaganej jakosci elementow
robét w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH
| PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0Opis sposobu rozliczania rob6t tymczasowych i towarzyszacych.
Nie przewiduje sie odrebnego rozliczania robét tymczasowych i towarzyszacych.

9.2.Podstawa ptatnosci

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozycji
w wycenianym przedmiarze robaot.

Cena jednostkowa pozycji przedmiaru robot winna uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST, STS, w dokumentacji
przetargowej, a takze w obowigzujgcych przepisach, bez wzgledu na to, czy zostato to szczegotowo
wymienione w specyfikacji i przedmiarze robot czy tez nie.

Ceny jednostkowa robot winna obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

» wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu,

» wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny, ubezpieczenia i ryzyko Wykonawcy,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, z wyjatkiem podatku VAT

Ceny jednostkowe winny uwzglednia¢ wszystkie koszty niezbedne do wykonania robot okreslonych
w danej pozycji przedmiarowej, zgodnie z opisem pozycji, ST, STS, dokumentacjg przetargowa,
tacznie z kosztami i pracami dodatkowymi.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym przedmiarze
robot jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét objetych tg
pozycjg kosztorysowa. Jesli jakies czynnosci lub roboty zostaty pominiete to uwaza sie, ze Wykonawca
ujat je w danej pozyciji lub innych pozycjach wycenionego przez siebie przedmiaru.

Podstawg ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru roboét.
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Przy dokonywaniu rozliczen obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajgcym,
a Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dz.U.03.207.2016 - j.t.

Prawo budowlane.

Dz.U.03.120.1126

Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz plan bezpieczehstwa i ochrony zdrowia.
Dz.U.01.118.1263

Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzenh technicznych do robot
ziemnych, budowlanych i drogowych.

Dz.U.03.121.1138

Ochrona przeciwpozarowa budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw.

Dz.U.95.8.38

Samodzielne funkcje techniczne w budownictwie.

Dz.U.02.75.690

Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie.

Dz.U.03.121.1139

Przeciwpozarowe zaopatrzenie w wode oraz drogi pozarowe.

Dz.U.04.92.881

Wyroby budowlane.

Dz.U.04.237.2375

Europejskie aprobaty techniczne oraz polskie jednostki organizacyjne upowaznione do ich wydawania.
Dz.U.04.130.1386

Kontrola wyrobdéw budowlanych wprowadzonych do obrotu.

Dz.U.04.130.1387

Probki wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu.

Dz.U.04.195.2011

Systemy oceny zgodnosci, wymagania, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace
w ocenie zgodnosci, oraz sposob oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE.
Dz.U.04.198.2041

Sposoby deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposdb znakowania ich znakiem
budowlanym.

Dz.U.04.180.1861

Sposob prowadzenia Krajowego Wykazu Zakwestionowanych Wyrobéw Budowlanych.
Dz.U.04.249.2497

Aprobaty techniczne oraz jednostki organizacyjne upowaznione do ich wydawania.

M.P.96.19.231

Dopuszczalne stezenia i natezenia czynnikow szkodliwych dla zdrowia, wydzielane przez materiaty
budowlane, urzadzenia i elementy wyposazenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi.
Dz.U.02.220.1850

Wymagania dotyczgce zawartosci naturalnych izotopéw promieniotwérczych w surowcach i
materiatach stosowanych w budynkach przeznaczonych na pobyt ludzi i inwentarza zywego, a takze w
odpadach przemystowych stosowanych w budownictwie, oraz kontrola zawartosci tych izotopow.
Dz.U.02.169.1386

Normalizacja.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
wykaz specyfikacji

STS-1 — Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe
Kod CPV:

45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 - Roboty w zakresie usuwania gruzu

STS-2 — Tynkowanie
45410000-4 —Tynkowanie
Kod CPV:

STS-3 — Roboty malarskie

Kod CPV:

45442000-7 - Naktadanie powierzchni kryjacych
45442100-8 - Roboty malarskie

STS-4 — Wykladanie scian
Kod CPV:
45432210-9 -Wyktadanie scian

STS-5 — Kladzenie i wykladanie podtég
Kod CPV:

45432100-5 - Kfadzenie i wyktadanie podtog
45262321-7 - Wyrownywanie podiog
45223821-7 - Elementy gotowe

STS-6 — Rusztowanie
Kod CPV:
45262100-2 - Roboty przy wznoszeniu rusztowan

STS-7 — Roboty w zakresie stolarki budowlanej
Kod CPV:
45421000-4 - Roboty w zakresie stolarki budowlanej
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STS-1 - Roboty przygotowawcze i rozbiérkowe
Kod CPV:
45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 - Roboty w zakresie usuwania gruzu

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonywanie robot
6. Kontrola jakosci robot
7. Przedmiar i obmiar robot

8. Odbidr robdt

9. Opis sposobu rozliczania robo6t tymczasowych i towarzyszacych i podstawa ptatnosci
10. Dokumenty odniesienia

1 WSTEP

1.1. Przedmiot STS
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg prace zwigzane z rozbiérkami elementéw
budowlanych

1.2. Zakres stosowania STS
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Niniejsza specyfikacja techniczna szczegétowa dotyczy nastepujgcych roboét:
- rozebranie oktadzin podtogowych,
- demontaz stolarki drzwiowej,
- wykucie z muru, oscieznic,
- wywiezienie materiatéw z rozbidrki na odlegtos¢,
- optata z umieszczenie materiatéw z rozbidrki (odpadéw) na wysypisku,
- zabezpieczenie folia.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w specyfikacji technicznej szczegotowej sg zgodne z Polskimi Normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST-O0.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w specyfikacji technicznej ST-O0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét i ich zgodno$¢é z dokumentacja
przetargowa, specyfikacjg techniczna.

2. MATERIALY
2.1.0g6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-0.
Przy wykonywaniu robot objetych niniejszg specyfikacjg techniczng szczegotowg wystepujg nizej
wymienione materiaty podstawowe:
- folia ostonowa
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Szczegdétowe dane materiatdw — zgodnie z dokumentacjg przetargowa.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST-0.

Roboty rozbiorkowe, demontazowe, wykucia, przekucia, wykonanie otworow bedg wykonywane przy
uzyciu sprzetu recznego i elektronarzedzi oraz przy pomocy sprzetu zmechanizowanego,
odpowiadajgcego zakresowi i rodzaju robét rozbidérkowych i demontazowych.

4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotyczgce transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST-O.

4.2.Szczegotowe wymagania dotyczace transportu
Materiaty z rozbiorki przeznaczone do wywiezienia mogg byC¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportowymi zaakceptowanymi przez Zamawiajacego.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Warunki wykonywania robot
Wymagania dotyczace wykonywania robot podano w specyfikacji technicznej ST-0, punkt 5.

5.2. Szczegotowe warunki wykonywania robét.
1. Roboty przygotowawcze - Zagospodarowanie terenu budowy.

1.1. Projekt organizacji robét i zagospodarowania placu budowy - jesli jest wymagany.

Przystapienie do robdét nalezy poprzedzi¢ opracowaniem przez wykonawce projektu organizacji robét
I zagospodarowania placu budowy, obejmujgcego w szczegolnosci:

a) Wydzielenie terenu, ogrodzenia i zagospodarowania na potrzeby placu budowy

b) Rozplanowanie przestrzeni placu budowy zapewniajgce zlokalizowane obiektéw placu budowy
(kontenery biura budowy, szatni z umywalnig i jadalni pracownikéw, niezbednych magazynow
pomocniczych, i inne wedtug potrzeb wykonawcy) w sposoéb nie powodujacy kolizji z drogami
transportu materiatow i sprzetu

c) Opracowanie planu ,bioz” — planu bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oséb zatrudnionych przy
robotach budowlano-montazowych, instalacyjnych i wykonczeniowych - jesli jest wymagany

d) Charakterystyke robét i ich zasadnicze parametry

e) Zapotrzebowanie i plany dostaw materiatéw i elementéw budowlanych

f) Szczegbtowy harmonogram prac z uwzglednieniem Kkolejnosci wykonywania poszczegdéinych
elementow robot

g) wewnetrzne przepisy Zamawiajgcego.

1.2 Przygotowanie terenu budowy

Przed przystgpieniem do wykonania robot budowlanych wykonawca powinien odpowiednio

przygotowac teren, na ktérym te roboty majg by¢ wykonywane, a w szczegolno$ci:
a) wygrodzi¢ plac budowy, gdy jest to konieczne ze wzgledu na ochrone mienia znajdujgcego sie
na placu budowy lub w celu zapobiezenia niebezpieczenstwu, jakie moze zagrazaé w czasie
wykonywania rob6t osobom majgcym dostep do miejsca wykonywania prac; ogrodzenie placu
budowy powinno by¢ tak wykonane, aby nie stwarzato zagrozenia dla ludzi, a jego wysoko$¢
powinna wynosi¢ nie mniej niz 1,50 m,
b) przygotowac sktady na materiaty, ktére moga spowodowaé wybuch (np. materiaty pedne,
rozpuszczalniki, farby, przygotowane przy uzyciu rozpuszczalnikédw materiaty chemiczne, karbid
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itp.), w miejscach do tego wydzielonych, zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie przepisami
lub wytycznymi producenta,

c) usuwac z placu budowy gruz, zbedne materiaty, urzadzenia i przedmioty mogace stwarzac¢
przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robaot.

1.3. Drogi dojazdowe i ha placu budowy
Na terenie budowy nalezy wykorzystac istniejgcq sie¢ drog statych. Nalezy utrzymywac je w czystosci
i nie uniemozliwiac transportu wewnetrznego.

2. Rozbiorki i demontaze.

Roboty rozbiérkowe i demontazowe wykonywa¢ w miejscach przewidzianych dokumentacjg
przetargowa.

Przed przystgpieniem do robot demontazowych instalacji nalezy odtgczyC instalacje elektryczna,
wodna, centralnego ogrzewania i inne — jesli jest wymagane. Roboty nalezy tak prowadzi¢, aby nie
zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu oraz tak, aby usuwanie jednego elementu
konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego fragmentu
konstrukcji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ST-0 punkt 6.
Kontrola jakosci robét polega na:

- sprawdzeniu kompletnosci wykonania,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia materiatéw pod katem ich ponownego uzycia.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Zgodnie z ST-0 punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z ST-0 punkt 8.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH
| PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z ST-0 punkt 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Zgodnie z ST-0 punkt 10
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STS-2 — Tynkowanie

Kod CPV:
45410000-4 — Tynkowanie

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonywanie robot
6. Kontrola jakosci robot
7. Przedmiar i obmiar robot

8. Odbidr robdt

9. Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i towarzyszacych i podstawa ptatnosci
10. Dokumenty odniesienia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru:
tynkoéw zwyktych, mozaikowych, gtadzi gipsowych.

1.2.Zakres stosowania STS
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych ST

Niniejsza specyfikacja techniczna szczegdtowa dotyczy nastepujgcych robot:
- utozenie tynku mozaikowego — kolor tynku okres$li Zamawiajgcy na etapie robot,
- tynki wewnetrzne zwykte kategorii lll, wykonywane recznie,
- gfadzie gipsowe.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w specyfikacji technicznej szczegoétowej sg zgodne z Polskimi Normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST-O0.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w specyfikaciji technicznej ST-0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt i ich zgodno$s¢ z dokumentacjg
przetargowa, specyfikacjg techniczna.

2. MATERIALY

2.1.0gd6lne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-O.

Przy wykonywaniu robo6t objetych niniejszg specyfikacjg techniczng szczegdtowg wystepujg nizej
wymienione materiaty podstawowe:

- gotowe mieszanki tynkdw mozaikowych wraz z odpowiednim podktadem,

- zaprawy do wykonania tynkéw zwyktych — zgodnie z wymaganiami normowymi,
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- Woda. Do przygotowania zapraw i skrapiania podtoza stosowa¢ mozna wode odpowiadajgca
wymaganiom normy. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociggowg wode pitna.
Niedozwolone jest uzycie wod sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wéd zawierajgcych
ttuszcze organiczne, oleje i mut.

- Piasek stosowany do zapraw powinien spetnia¢ wymagania odpowiedniej normy.

W szczegolnosci piasek nie moze zawiera¢ domieszek organicznych Piasek powinien mie¢ frakciji
réznych wymiardw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek srednioziarnisty 0,5-1,0
mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm. Do spodnich warstw tynku nalezy stosowac piasek
gruboziarnisty, do warstw wierzchnich — Srednioziarnisty. Do gtadzi piasek powinien byc¢
drobnoziarnisty i przechodzi¢ catkowicie przez sito o przeswicie 0,5 mm. Do zaprawy tynkarskiej
nalezy stosowac piasek rzeczny lub kopalniany.

- cement winien od powiada¢ wymaganiom nor my PN-EN 197-1:2002 ,Cement .Czes¢ 1. Skiad,
wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementéw powszechnego uzytku”.

- wapno budowlane powinno odpowiadac¢ normie PN-EN 459-1:2003 ,Wapno budowlane.

Czesc 1: Definicje, wymagania i kryteria zgodnosci”. Do zapraw nalezy stosowac¢ wapno
suchogaszone w postaci ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktére powinno
tworzy¢ jednolitg i jednobarwng mase, bez grudek niegaszonego wapna i ziaren obcych.

- tynk mozaikowy i podkfad gruntujgcy

- gips budowlany, gips szpachlowy

Szczegdétowe dane materiatdw — zgodnie z dokumentacjg przetargowa.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST-0.

Przy wykonywaniu roboét bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wystepuje
nastepujacy sprzet: mieszarka do zapraw, betoniarka wolnospadowa, zbiorniki na wode, rusztowania,
narzedzia i sprzet do robot tynkarskich.

4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotyczgce transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST-0.

4.2.Szczegotowe wymagania dotyczgce transportu

Transport cementu i wapna suchogaszonego powinien odbywacC sie zgodnie z wymaganiami
normowymi. Cement i wapno suchogaszone luzem nalezy przewozi¢ specjalnym pojazdem, natomiast
cement, wapno suchogaszone, tynk mozaikowy i inne materialy workowane mozna przewozi¢
dowolnymi srodkami transportu i w odpowiedni sposob zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i uszkodzeniem.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6Ine wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w specyfikacji technicznej ST-0.

5.2.Szczegdtowe warunki wykonywania robét.

Tynki zwykte stanowig warstwe ochronng, wyréwnawczg lub ksztattujgcg forme architektoniczng
tynkowanego elementu, nanoszong recznie lub mechanicznie, do ktérej wykonania zostaty uzyte
zaprawy odpowiadajgce wymaganiom normowym.
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Tynki zwykte ze wzgledu na miejsce stosowania, rodzaj podtoza, rodzaj zaprawy, iloS¢ warstw
i technike wykonania powinny odpowiada¢ normie PN-70/B-10100 p. 3 Roboty tynkowe. Tynki zwykte.
Wymagania i badania przy odbiorze",

Przy wykonaniu tynkéw zwyktych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-70/B-10100
p. 3.3.1.

Podtoza w zaleznosci od ich rodzaju powinny by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami normy PN-
70/B-10100 p. 3.3.2.

Zaprawe o zadanej marce i wytrzymatosci wykona¢ ze skltadnikow odpowiadajgcym wymogom
normowym oraz wedtug zatwierdzonej receptury.

Warunki przystgpienia do robét.

Przed przystgpieniem do wykonywania robét tynkowych powinny by¢ zakornczone wszystkie roboty
stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, osadzone
oscieznice drzwiowe i okienne.

Zaleca sie przystgpienie do wykonywania tych robot po okresie osiadania i skurczu muréw tj. po
uptywie 4-6 miesiecy po zakonczeniu stanu surowego.

Tynki nalezy wykonywac¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciggu doby nie
nastgpi spadek ponizej 0°C.

W nizszych temperaturach mozna wykonywac tynki zwykte jedynie przy zastosowaniu odpowiednich
Srodkow zabezpieczajgcych, zgodnie z ,Wytycznymi wykonywania robo6t budowlano-montazowych
w okresie obnizonych temperatur” Instrukcja nr 282 Instytutu Techniki Budowlane;.

W przypadku tynkéw zawilgoconych nalezy je osuszy¢ np. lampami benzynowymi.

Zaleca sie chroni¢ swiezo wykonane tynki zewnetrzne w ciggu pierwszych dwoch dni przed
nastonecznieniem dtuzszym niz dwie godziny dziennie.

W okresie wysokich temperatur swiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania i twardnienia, tj.
w ciggu 1 tygodnia, zwilzane woda.

Przygotowanie podtoza

Podtoza dla tynkéw powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-70/B-10100 p. 3.3.2.

Dla zwiekszenia przyczepnosci tynku do podtoza mocuje sie siatke cieto-ciggniona.

Spoiny w murach ceglanych

W Scianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypetniaC¢ zaprawg spoin na gtebokosci 5-10
mm. Jezeli mur wykonany jest na spoine petng nalezy je wyskrobac na gtebokos¢ j.w. lub zastosowac
specjalne srodki zapewniajgce nalezytg przyczepnosc¢ tynku do podtoza.

Bezposrednio przed tynkowaniem podfoze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usungé plamy
z rdzy i substancji ttustych. Plamy z substancji ttustych mozna usung¢ 10-proc. roztworem szarego
mydta.

Nadmiernie suchg powierzchnie podtoza nalezy zwilzy¢ woda.

Wykonywanie tynkow zwyktych

Sposoby wykonania tynkéw zwyktych jedno- i wielowarstwowych zgodne z danymi okreslonymi w tabl.
4 normy PN-70/B-10100.

Grubosci tynkow zwyktych w zaleznosci od ich kategorii oraz od podkfadu powinny by¢é zgodne
z normg PN-70/B-10100.

Tynki zwykte kategorii Il i Il nalezg do odmian powszechnie stosowanych w sposob standardowy.
Tynki zwykte kategorii IV zalicza sie do odmian doborowych.

Tynk tréjwarstwowy powinien sie sktadac z obrzutki, narzutu i gtadzi tynkdw wewnetrznych.

Tynki nalezy wykona¢ wedtug pasow i listew kierunkowych,

Gtadz nalezy nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem.

Podczas zacierania warstwa gtadzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu.

Do wykonania tynkéw nalezy stosowac zaprawy cementowo-wapienne: w tynkach nie narazonych na
zawilgocenie - w proporcji 1:1:4, narazonych na zawilgocenie - w proporcji 1:1:2.
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Wykonywanie gtadzi gipsowych.

Do wykonywania gtadzi gipsowych odnoszg sie odpowiednio zapisy dotyczace wykonywania tynkow
zwyktych oraz wytyczne producenta materiatdw do wykonywania gtadzi

Wykonywanie tynku mozaikowego.

Nalezy wykonac¢ podktad pod tynk, zgodnie z instrukcja producenta. Tynk mozaikowy nalezy naktadac
za pomocg pac ze stali nierdzewnej. Grubos$¢ tynku mozaikowego zalezy od $rednicy ziaren.
Wykonanie tynku mozaikowego wykonac¢ zgodnie z zaleceniami i instrukcjg producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0go6lne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ST-O0.

6.2.Badania przed przystgpieniem do roboét tynkowych

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania cementu, kruszyw, wapna,
wody, tynku mozaikowego i innym materiatdw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic
wyniki Zamawiajgcemu do akceptacji.

6.3.Badania w czasie robot

Czestotliwosc¢ oraz zakres badan zaprawy wytwarzanej na placu budowy w szczegolnosci jej marki
i konsystencji, powinny wynika¢ z normy PN-90/B-14501 ,Zaprawy budowlane zwykie.”

Wyniki badahn materiatow i zaprawy powinny by¢ wpisywane do dziennika i akceptowane przez
Zamawiajgcego.

6.4.Badania w czasie odbioru robot

Badania tynkdéw zwyktych, tynku mozaikowego powinny by¢ przeprowadzane w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacjq przetargowa,

- jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobow, prawidtowosci przygotowania podtozy,

- przyczepnosci tynkéw do podtoza,

- grubosci tynkow,

- wygladu powierzchni tynkow,

- prawidtowos$ci wykonania powierzchni i krawedzi tynkow,

- wykonczenie tynkdw na narozach, stykach i szczelinach dylatacyjnych.

7. Przedmiar i obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0

7.2. Szczegodtowe zasady obmiarowania

Powierzchnie tynkow oblicza sie w metrach kwadratowych jako iloczyn dtugosci w stanie surowym
i wysokosci mierzonej od podtoza lub warstwy wyréwnawczej do spodu stropu.

Powierzchnie tynkéw stropow ptaskich mierzy sie w metrach w Swietle $cian surowych na ptaszczyzne
poziomg i oblicza w metrach kwadratowych ich rzutu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-0 punkt 8.
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8.2. Szczegotowe zasady odbioru

Odbidr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robét tynkowych.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg przetargowa i uzgodnieniami

Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.
Uksztattowanie powierzchni, krawedzie, przeciecia powierzchnie $cienne powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg przetargowa.

Dopuszczalne odchylenia dla tynkow przedstawiajg sie nastepujaco:

Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie
mogaq by¢ wieksze niz 3 mm i w liczbie nie wiecej niz 3 na catej dtugosci taty kontrolnej 2 m.
Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:

a) pionowego - nie mogg by¢ wieksze niz 2 mm na 1 m i ogotem nie wiecej niz4 mm w
pomieszczeniach do 3,5 m wysokosci oraz nie wiecej niz 6 mm w pomieszczeniach

powyzej 3,5 m wysokosci

b) poziomego - nie mogg by¢ wieksze niz 3 mm na 1 m i ogdtem nie wiecej niz 6 mm na catej
powierzchni miedzy przegrodami pionowymi (Scianami, belkami itd.)

Odchylenie przecinajagcych sie ptaszczyzn od kata przewidzianego w dokumentaciji — nie wieksze niz 3
mmnalm

Dopuszczalne odchylenia dla tynku mozaikowego przedstawiajg sie nastepujgco:

Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie
moga by¢ wieksze niz 2 mm i w liczbie nie wiecej niz 2 na catej dtugosci faty kontrolnej 2 m.
Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:

a) pionowego - nie mogg by¢ wieksze niz 1,5 mm na 1 m i ogétem nie wiecej niz 3 mm
w pomieszczeniach do 3,5 m wysokosci oraz nie wiecej niz4 mm w pomieszczeniach

powyzej 3,5 m wysokosci

b) poziomego - nie mogg by¢ wieksze niz 2 mm na 1 m i ogotem nie wiecej niz 3 mm na catej
powierzchni miedzy przegrodami pionowymi (Scianami, belkami itd.)

Odchylenie przecinajgcych sie ptaszczyzn od kata przewidzianego w dokumentacji — nie wieksze niz 2
mmnalm

Odbidr gotowych tynkdéw powinien by¢ potwierdzony protokotem i winien zawierac:

- ocene wynikow badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH |
PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce sposobu rozliczania robét tymczasowych i towarzyszacych oraz
podstawy ptatnosci podano w ST-0 , punkt 9.

9.2 Cena wykonania robét obejmuje:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- przygotowanie zaprawy,
- dostarczenie materiatéw i sprzetu,
- obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,
- ustawienie i rozbiorke rusztowan przenosnych umozliwiajgcych wykonanie robét na
wysokosci do 4 m,
- przygotowanie podtoza,
- umocowanie i zdjecie listew tynkarskich,
- umocowania siatki
- obsadzenie, podczas prac tynkarskich, kratek wentylacyjnych i innych drobnych elementéw,
- wykonanie tynkow,
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- reperacja tynkow po wykuciach, przekuciach, itp.,
- 0czyszczenie miejsca pracy z resztek materiatéw,
- likwidacje stanowiska roboczego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zgodnie z ST-0 punkt 10 oraz:

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesoéw produkcji betonu
PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane. Czesc¢ 1:Definicje, wymagania i kryteria zgodnosci

PN-EN 197-1:2002 Cement .Czes¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw
powszechnego uzytku.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy
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STS-3 — Roboty malarskie

Kod CPV:

45442000-7 - Naktadanie powierzchni kryjacych
45442100-8 - Roboty malarskie

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonywanie robot

6. Kontrola jakosci robot

7. Przedmiar i obmiar robot

8. Odbidr robdt

9. Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i towarzyszacych i podstawa ptatnosci
10. Dokumenty odniesienia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot malarskich.

1.2.Zakres stosowania STS
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STS
Wymagania dotyczg robot malarskich obejmujgcych malowania: zwykte, doborowe wykonywane
w warunkach normalnych, recznie i mechanicznie przy zastosowaniu farb, emulsyjnych i olejnych
Niniejsza specyfikacja techniczna szczegdétowa dotyczy nastepujgcych robot:

- Roboty malarskie, renowacyjne, gruntowanie

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w specyfikacji technicznej szczegétowej sg zgodne z Polskimi Normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST-O0.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w specyfikaciji technicznej ST-0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodno$¢ z dokumentacjg
przetargowa, specyfikacjg techniczna.

2. MATERIALY
2.1.0gdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-O.
Przy wykonywaniu robot objetych niniejszg specyfikacjg techniczng szczegétowg wystepuija nizej
wymienione materiaty podstawowe:

- farby akrylowe

- farby olejne

- preparat gruntujgcy

- szpachléwka
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Szczegdétowe dane materiatdw — zgodnie z dokumentacjg przetargowa.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST-0.

Przy wykonywaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wystepuje
nastepujacy sprzet: drabiny, rusztowania, pomosty rusztowaniowe, narzedzia i sprzet do roboét
malarskich.

4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotyczgce transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST-O.

4.2.Szczegotowe wymagania dotyczace transportu
Farby i inne materiaty malarskie mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zapewniajgcych temperature nie nizszg niz +5°C.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g06Ine wymagania dotyczace wykonywania robot podano w specyfikacji technicznej ST-0.

5.2. Szczegodtowe warunki wykonywania robét.

Przed przystgpieniem do malowania nalezy wyroéwnac i wygtadzi¢ powierzchnie przeznaczong do
malowania, naprawi¢ uszkodzenia, wykona¢ szpachlowanie i szlifowanie, jezeli jest wymagana duza
gtadkos¢ powierzchni. Nastepnie nalezy powierzchnie zagruntowa¢. W przypadku malowania farbg
olejng gruntowanie nalezy wykonac przed szpachlowaniem.

Roboty malarskie na zewnatrz i wewnagtrz budynku powinny by¢ wykonywane dopiero po wyschnieciu
tynkow i miejsc naprawionych. Nalezy sprawdzi¢ wilgotno$¢ podtoza.

Wilgotnos$¢ powierzchni tynkowych przewidzianych pod malowanie powinna by¢ nie wieksza, niz 4%
dla farb emulsyjnych, 3% dla olejnych, olejno-zywicznych, ftalowych.

Malowanie tynkow o wyzszej wilgotnosci niz podana moze powodowac¢ powstawanie plam, a nawet
niszczenie powtoki malarskiej.

Podktady pod powtoki malarskie powinny by¢ wykonane zgodne z zaleceniami producenta farb.
Przygotowanie podfoza

Podtoza pod powtoki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-70/B-10100

Gdy podtoze jest bardzo wysuszone, przed malowaniem farbami wodorozcienczalnymi, nalezy je lekko
zwilzy¢ przy pomocy pedzla i po uptywie ok. 30 min. przystgpi¢ do malowania.

Podtoza tynkowe powinny pod wzgledem doktadno$ci i rGwnosci wykonania odpowiadac
wymaganiom dla tynkow zwyktych. Powierzchnie tynkow przed malowaniem powinny by¢
przygotowane w nastepujacy sposob:

a) wszelkie ubytki i uszkodzenia tynku powinny by¢ naprawione przy uzyciu tej samej zaprawy, z ktérej
tynk byt wykonany i zatarte w taki sposéb, aby naprawiane miejsce réwnato sie z powierzchnig tynku
b) przy malowaniu tynkéw gipsowych i gipsowo-wapiennych farbami emulsyjnymi podtoza powinny by¢
zaimpregnowane (zagruntowane) zgodnie z zaleceniami producenta farb

c) powierzchnie tynkdw nowych lub uprzednio malowanych nalezy oczysci¢ od zanieczyszczen
mechanicznych i chemicznych oraz osypujacych sie ziaren piasku.

Przed malowaniem elementéw metalowych nalezy je oczysci¢ i odttuscic.

Wykonywanie robot malarskich
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Powtoki malarskie jednowarstwowe powinny réwnomiernie pokrywac podtoze, bez przeswitéw, plam,
odpryskdw oraz nie powinny sie $cieraC ani osypywa¢ po potarciu miekkg tkaning. Powtoki
dwuwarstwowe nie powinny wykazywac¢ smug, przeswitow, plam, sladéw pedzla i odpryskow. Barwa
powtoki powinna by¢ jednolita bez uwydatniajgcych sie poprawek i potaczeh o ré6znym odcieniu
i natezeniu.

Roboty malarskie powinny by¢ wykonywane (o ile producent farb nie okresla inaczej)

w temperaturze nie nizszej niz +5°C (z zastrzezeniem, aby w ciggu doby temperatura

nie spadta ponizej +0°C i nie wyzszej niz +22°C) . Zalecana temperatura dla malowania

farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi od +12 °C do + 18°C .

Roboty malarskie farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi oraz ftalowymi mozna wykonywac
w pomieszczeniach, w ktérych zapewniona jest nalezyta wentylacja do czasu osuszenia
wymalowanych powierzchni (przeciggi nie sg wskazane).

6. Kontrola jakosci robot
6.1.0golne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ST-O0.

6.2.Badania przed przystgpieniem do robo6t malarskich
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badanie powierzchni: tynkéw, gtadzi,
ptyt gipsowo-kartonowych, utozonych tapet, nie wczesniej niz po 7 dniach od daty ich ukohczenia.

6.3. Badania w czasie odbioru robét

Badania rob6t malarskich zwyktych powinny by¢ przeprowadzane w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacja,

- jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobow,

- prawidtowosci przygotowania podtozy,

- sprawdzenie z godnosci barwy powtoki ze wzorcem

- sprawdzenie potysku

- sprawdzenie odpornosci na wycieranie, zmywanie

- przyczepnosci farby do podtoza,

- wygladu zewnetrznego powierzchni,

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
7.1.0g6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0

7.2.Szczegotowe zasady obmiarowania

Powierzchnie malowania scian i sufitdéw oblicza sie w Swietle $cian surowych. Wysokos¢ $cian mierzy
sie od wierzchu podtogi do spodu stropu.

Powierzchnie stropdw belkowych, kasetonowych, scian z pilastrami, stupow oblicza sie w rozwinieciu.
Nie potraca sie otwordw i miejsc nie malowanych o powierzchni do 1 m2. Otwory o powierzchni ponad
3 m2 potraca sie doliczajgc powierzchnie osciezy do malowania.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0g0Ine zasady odbioru robot podano w ST-0 punkt 8.

8.2.Szczegotowe zasady odbioru
Odbidr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do rob6t malarskich.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg i uzgodnieniami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie
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pomiary i badania w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.

Odbidr powinien by¢ potwierdzony protokotem i winien zawierac:
- ocene wynikéw badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH |
PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce sposobu rozliczania robét tymczasowych i towarzyszacych oraz podstawy
ptatnosci podano w ST-0 , punkt 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zgodnie z ST-0 punkt 10 oraz :

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami
emulsyjnymi

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach bezwodnych
PN-B-30042:1997 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, tynkarski i klej gipsowy.

PN-EN ISO 12944-5:2001 Farby i lakiery - Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomocg
ochronnych systemow malarskich - Czes¢ 5: Ochronne systemy malarskie

PN-91/B-10102 Farby do elewacji budynkéw. Wymagania i badania;

PN-93/C-89440 Farby emulsyjne (dyspersyjne) do wymalowan wewnetrznych budynkoéw. Minimalne
wymagania techniczne;

PN-C-81914:1998Farby dyspersyjne do malowania wnetrz budynkow;
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STS-4 — Wyktadanie scian
Kod CPV:
45432210-9 - Wykfadanie scian

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonywanie robot
6. Kontrola jako$ci robot
7. Przedmiar i obmiar robot

8. Odbidr robdt

9. Opis sposobu rozliczania robo6t tymczasowych i towarzyszacych i podstawa ptatnosci
10. Dokumenty odniesienia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
oktadzin z ptyt gipsowo-kartonowych.

1.2.Zakres stosowania STS
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STS
Niniejsza specyfikacja techniczna szczego6towa dotyczy nastepujgcych robot:
- $cianki z ptyt gipsowo-kartonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w specyfikacji technicznej szczegétowej sg zgodne z Polskimi Normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST-O0.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robo6t podano w specyfikaciji technicznej ST-0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z dokumentacjg
przetargowa, specyfikacjg techniczna.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-0.
Przy wykonywaniu robot objetych niniejszg specyfikacjg techniczng szczegotowg wystepujg nizej
wymienione materiaty podstawowe:
- Ptyty gipsowo-kartonowe
- Profile stalowe do wykonywania okfadzin z ptyt gipsowo-kartonowych
- Gips szpachlowy
Materiaty nalezy przechowywa¢ w magazynach suchych, przewiewnych, zabezpieczonych przez
opadami atmosferycznymi.
Piyty nalezy sktadowacC pod zadaszeniem na rownym podtozu na paletach lub stosujac podktadki
o szerokosci ok.10 cm, co maksimum 35cm.
Materiat przechowywac¢ zapakowany w folie lub nakryty. Zawsze zabezpieczac ptyty przed warunkami
atmosferycznymi.
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Szczegdétowe dane materiatow — zgodnie z dokumentacjag przetargowa.

3. 3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST-0.

Przy wykonywaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wystepuje
nastepujacy sprzet: narzedzia i sprzet do robo6t zwigzanych z montazem ptyt gipsowo-kartonowych.

4. TRANSPORT
4.1.0go6lne wymagania dotyczgce transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST-0.

4.2.Szczegotowe wymagania dotyczgce transportu

Do przewozu nalezy uzywac¢ pojazdéw samochodowych umozliwiajgcych zabezpieczenie wyrobu
przed wptywem warunkow atmosferycznych.

Do przewozu ptyt gipsowo-kartonowych nalezy uzywac pojazdéw samochodowych umozliwiajgcych
zabezpieczenie wyrobu przed wptywem warunkoéw atmosferycznych.

Przenoszenie ptyt: boczng krawedzig pionowo lub przewozenie na wdzku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki wykonywania robot
Wymagania dotyczace wykonywania robot podano w specyfikacji technicznej ST-0, punkt 5.

5.2. Szczegotowe warunki wykonywania robét.

a) oktadzina z ptyt gipsowo-kartonowych na ruszcie metalowym

Wykonywanie oktadzin z ptyt gipsowo-kartonowych nalezy prowadzi¢ przy temperaturze w

pomieszczeniu nie nizszej niz 15 °C i wilgotnosci wzglednej 60 %.

Sciany, sufity oraz elementy konstrukgji, na ktérych majg byé wykonywane sufity, powinny stanowié

podtoze sztywne i o rdéwnej powierzchni. Dopuszczalne odchylenie powierzchni podtozy od

ptaszczyzny, mierzone w dowolnym kierunku, nie powinno by¢ wieksze niz3 mmna 1 mi 10 mm na

catej dtugosci lub szerokosci (wysokosci) danej sciany i sufitu. Odchylenie sufitbw od poziomu nie

powinno by¢ wieksze niz3 mm na 1 m i 6 mm na catej powierzchni sufitu.

Sufity przed utozeniem okfadzin z ptyt gipsowo-kartonowych powinny by¢ oczyszczone z kurzu,

naciekéw zaprawy i innych zanieczyszczen. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha.

Zwraca sie uwage na koniecznosc¢ zachowania nastepujacych zalecen:

- Zachowa¢ odpowiednie odlegtosci pomiedzy wkretami a krawedziami cietymi i fazowanymi ptyty.

Wkrety wkrecac w scianach, co maksimum 250 mm, a w sufitach, co maksimum 170 mm.

- Stosowacé wkrety o dtugosci z godnej z zaleceniami producenta.

- Stosowa¢ wtasciwy gips szpachlowy.

- Pamietaé o tasmie do spoinowania.

- Sfasowac¢ przycinane krawedzie ciete ptyt pod katem 45°.

- Oczysci¢ i zwilzy¢ ciete krawedzie ptyt przed szpachlowaniem.

- Stosowac tasme uszczelniajgcg do izolacji akustycznej pod ksztattowniki mocowane do Scian,

stropow i podtoza celem eliminacji przenikania dzwigku.

- Zachowac¢ odpowiednie odlegtosci pomiedzy profilami rusztu wedtug wskazan producenta systemu
oktadzin gipsowo-kartonowych.

- zachowac¢ wiasciwy rozstaw pomiedzy kotkami rozporowymi przy montazu konstrukcji rusztu wedtug

wskazan producenta.

Rodzaj ptyt gipsowo-kartonowych — zgodnie z dokumentacjg przetargows.
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Oktadziny sufitow z ptyt gipsowo-kartonowych nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami producenta
danego systemu lekkiej zabudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gd6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ST-0.

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem okfadzin z ptyt gipsowo-kartonowych na ruszcie
metalowym polega na:

- sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja techniczna,

- sprawdzeniu materiatéw,

- sprawdzeniu podtozy,

- sprawdzeniu prawidtowosci zamocowania ptyt gipsowo-kartonowych i ich wykorczenia w stykach,
narozach, obrzezach, szczelinach dylatacyjnych,

- sprawdzeniu prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi w zakresie dopuszczalnych odchytek
zgodnie z wymaganiami hormowymi.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Zgodnie z ST-0 punkt 7.

8. Odbior robaot.

8.1.0g0Ine zasady odbioru robot podano w ST-0 punkt 8.

8.2.Szczegotowe zasady odbioru.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg i uzgodnieniami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie
warunki podane w pkt. 6 zostaty spetnione.

Odbidér powinien by¢ potwierdzony protokotem i winien zawierac:

- ocene wynikow badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

- informacje dotyczaca odbioru robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH
| PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce sposobu rozliczania robét tymczasowych i towarzyszacych oraz
podstawy ptatnosci podano w ST-0 , punkt 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Zgodnie z ST-0 punkt 10 oraz:
PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.
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STS-5 — Kladzenie i wyktadanie podtog

Kod CPV:

45432100-5 - Ktadzenie i wyktadanie podtog
45262321-7 - Wyrdwnywanie podtog
45223821-7 - Elementy gotowe

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonywanie robot
6. Kontrola jakosci robot
7. Przedmiar i obmiar robét

8. Odbidr robdt

9. Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i towarzyszacych i podstawa ptatnosci
10. Dokumenty odniesienia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem posadzek z ptytek ceramicznych, renowacja stopnic schoddéw.

1.2.Zakres stosowania STS
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STS
Niniejsza specyfikacja techniczna szczegdétowa dotyczy nastepujgcych robot:
- Posadzki z ptytek ceramicznych — antyposlizgowych — uzupetnienie ptytek na spocznikach,
wymiana fugowania, impregnacja
- renowacja stopnic schoddéw: wymiana fragmentéw lub catych stopnic-stopnice granitowe,
czyszczenie chemiczne stopnic, impregnacja stopnic.

1.4.0Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podane w specyfikacji technicznej szczegotowej sg zgodne z Polskimi Normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST-O0.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w specyfikaciji technicznej ST-0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét i ich zgodno$¢ z dokumentacjg
przetargowa, specyfikacjg techniczna.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-0

Przy wykonywaniu robot objetych niniejszg specyfikacjg techniczng szczegdtowag wystepujg nizej
wymienione materiaty podstawowe:
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- ptytki ceramiczne (zaleca sie zastosowanie ptytek tych samych lub zblizonych do istniejgcych)
- zaprawa do ptytek, zaprawa spoinujaca,
- stopnice granitowe
- materiaty chemiczne do impregnacji stopnic
- materiaty do czyszczenia chemicznego stopnic
Szczegdétowe dane materiatéw — zgodnie z dokumentacjg przetargowa.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST-0.

Przy wykonywaniu robdét bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wystepuje
nastepujacy sprzet: narzedzia i sprzet do robot posadzkowych.

4. TRANSPORT
4.1.0go6lne wymagania dotyczgce transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST-0.

4.2.Szczegotowe wymagania dotyczace transportu

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami normowymi. Cement luzem nalezy
przewozi¢ specjalnym pojazdem, natomiast cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu i w odpowiedni sposob zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Pozostate materialty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w odpowiedni sposéb
zabezpieczone przed uszkodzeniem, nadmiernym zawilgoceniem, wptywem niskich temperatur.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki wykonywania robét
Wymagania dotyczace wykonywania robot podano w specyfikacji technicznej ST-0, punkt 5.

5.3.Szczegdtowe warunki wykonywania robét.

a) Posadzki z ptytek- renowacja ptytek na spocznikach.

Piytki posadzkowe ukfadane na zaprawie klejgcej. Do wykonczenia posadzki zastosowacé zaprawe
spoinujaca

g) renowacja stopnic schodowych

Prace renowacyjne wykonac zgodnie z zaleceniami producenta systemu do renowaciji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ST-0.

6.2. Badania w czasie odbioru robot

Badania robét powinny by¢ przeprowadzane w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacja,

- jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobow,

- prawidtowosci przygotowania podtozy,

- sprawdzenia z godnosci barwy powtoki z e wzorcem

- wygladu zewnetrznego powierzchni,
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- sprawdzenia wykonania spadkoéw,

- prawidtowosci wykonania spoin

- nalezytego przylegania d o podkfadu poprzez o pukanie w dowolnie wybranych miejscach. Gtuchy
dzwiek swiadczy o nieprzyleganiu oktadziny do podktadu.

- prawidtowosci przebiegu spoin poprzez wyciggniecie cienkiego sznurka wzdtuz dowolnie wybranych
spoin poziomych i pionowych i pomiaru odchylen z doktadnoscig do 0,5 mm.

- wizualnej kontroli wygladu i wypetnienia spoin a przypadku budzgcym watpliwosci przez pomiar z
doktadnoscig do 0,5 mm

- sprawdzeniu utozenia paneli podtogowych i montazu listew cokotowych

- sprawdzenia rownosci posadzki z a pomoca taty kontrolnej o dtugosci 2m

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Zgodnie z ST-0 punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0g0Ine zasady odbioru rob6t podano w ST-0 punkt 8.

8.2.Szczegotowe zasady odbioru..

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg i uzgodnieniami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie
pomiary i badania w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.

Odbidr powinien by¢ potwierdzony protokotem i winien zawierac:

- ocene wynikéw badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH
| PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace sposobu rozliczania robo6t tymczasowych i towarzyszacych oraz
podstawy ptatnosci podano w ST-0 , punkt 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zgodnie z ST-0 punkt 10 oraz:

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.
PN-EN 197-1:2002 Cement .Czes¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczagce cementow
powszechnego uzytku.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-ISO 13006:2001 Ptytki i ptyty ceramiczne - Definicje, klasyfikacja, wtasciwosci i znakowanie.
PN-EN 12808-2:2003 Zaprawy do spoinowania ptytek - Czes¢ 2: Oznaczanie odpornos$ci na Scieranie.
PN-EN 12808-3:2003 Zaprawy do spoinowania ptytek - Czes$¢ 3: Oznaczanie wytrzymatosci na
zginanie i sciskanie.

PN-EN 12004:2002 Kleje do ptytek - Definicje i wymagania techniczne.

PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych (terakotowych), klinkierowych i lastrykowych
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zaprawy cementowej Wymagania i badania techniczne przy
odbiorze.
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STS-6 — Rusztowanie

Kod CPV:
45262100-2 - Roboty przy wznoszeniu rusztowan

HOoo~NoO~wWNE

Wstep

Materiaty

Sprzet

Transport

Wykonywanie robot

Kontrola jakosci robot

Przedmiar i obmiar robot

Odbior roboét

Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i towarzyszacych i podstawa ptatnosci

. Dokumenty odniesienia

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem i eksploatacjgq rusztowan do wykonywania robot
budowlano-montazowych.

1.2. Zakres stosowania STS

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych STS

Niniejsza specyfikacja techniczna szczegétowa dotyczy nastepujgcych robét:
- Montaz i demontaz rusztowania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w specyfikacji technicznej szczegétowej sg zgodne z Polskimi Normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST-O0.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w specyfikacji technicznej ST-0.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdét i ich zgodnos¢ z dokumentacjq
przetargowa, specyfikacjg techniczna.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-0.
Przy wykonywaniu robét objetych niniejszg specyfikacjg techniczng szczegdtowag wystepujg nizej
wymienione materiaty podstawowe:
- Rusztowanie.
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Szczegdtowe dane materiatbw — zgodnie z dokumentacjg przetargowg oraz odpowiednimi
zatgcznikami niniejszego opracowania.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST-0.
Przy wykonywaniu robé6t bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wystepuje
nastepujacy sprzet: elektronarzedzia.

4. TRANSPORT

4.1.0go6lne wymagania dotyczace transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST-0.
4.2.Szczego6towe wymagania dotyczace transportu

Do przewozu materiatbw nalezy uzywaé¢ pojazdow samochodowych umozliwiajgcych
zabezpieczenie wyrobu przed wptywem warunkow atmosferycznych i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki wykonywania robét

Wymagania dotyczace wykonywania robo6t podano w specyfikacji technicznej ST-0, punkt 5.

5.2. Szczegodtowe warunki wykonywania robot.

Montaz rusztowania mozna stawia¢ na podiozu o odpowiedniej wytrzymatosci. Obcigzenie
jednostkowe od konstrukcji rusztowania nie moze by¢ wieksze od wielkosci dopuszczalnych dla
danego podtoza.

Podktady pod stojaki rusztowaniowe nalezy uktadac na przygotowanym podtozu.

Rusztowanie nalezy sktada¢ zgodnie z instrukcja producenta przez osoby posiadajgce
odpowiednie uprawnienia.

Po wykonaniu wszystkich robot nalezy dokona¢ odbioru spisac protokdt, ktory stanowi podstawe
dopuszczenia rusztowania do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej
ST-0.

Kontrola robét montazu rusztowan obejmuje:

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja,

sprawdzenie jakos$ci materiatow,

sprawdzenie pionowania i poziomowania elementow,

sprawdzenie ilosci i jakosci zastosowanych elementow mocujacych,
sprawdzenie czy w czasie montazu nie wystapity uszkodzenia elementéw,
sprawdzenie stabilnosci konstrukcji rusztowania,

sprawdzenie wykonanych potgczen.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Zgodnie z ST-0 punkt 7.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1.0g0Ine zasady odbioru robot podano w ST-0 punkt 8.
8.2.Szczegdtowe zasady odbioru.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg i uzgodnieniami Zamawiajacego, jezeli wszystkie
pomiary i badania w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.

Odbior powinien by¢ potwierdzony protokotem i winien zawierac:

- ocene wynikow kontroli,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,)\.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH
| PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce sposobu rozliczania robot tymczasowych i towarzyszgcych oraz
podstawy ptatnosci podano w ST-0, punkt 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Zgodnie z ST-0 punkt 10 oraz:

PN-M-47900-1:1996 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Okreslenia, podziat i gtébwne
parametry

PN-M-47900-2:1996 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur
PN-M-47900-3:1996 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania ramowe
PN-M-47900-4:1996 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Ztgcza

PN-EN 74:2002U Zigcza, trzpienie centrujgce i stopy stosowane w rusztowaniach roboczych
i nosnych wykonanych z rur stalowych - Wymagania i procedury badan
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STS-7 — Roboty w zakresie stolarki budowlanej

Kod CPV:
45421000-4 - Roboty w zakresie stolarki budowlanej

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonywanie robot
6. Kontrola jakosci robot
7. Przedmiar i obmiar robot

8. Odbidr robdt

9. Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i towarzyszacych i podstawa ptatnosci
10. Dokumenty odniesienia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem stolarki drzwiowej.

1.2.Zakres stosowania STS
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STS
Niniejsza specyfikacja techniczna szczegdétowa dotyczy nastepujgcych robot:
- Wymiana drzwi

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w specyfikacji technicznej szczegotowej sg zgodne z Polskimi Normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST-O0.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w specyfikacji technicznej ST-O0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét i ich zgodno$¢é z dokumentacjg
przetargowa, specyfikacjg techniczna.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-0.

Przy wykonywaniu robot objetych niniejszg specyfikacjg techniczng szczegétowg wystepuja nizej
wymienione materiaty podstawowe:

- Stolarka drzwiowa — aluminiowa - wedtug zestawienia stolarki — oddzielny rysunek

Materiaty nalezy przechowywa¢ w magazynach suchych, przewiewnych, zabezpieczonych przed
opadami atmosferycznymi.

Szczegdtowe dane materiatdw — zgodnie z dokumentacjg przetargowa.
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3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji technicznej ST-0.

Przy wykonywaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wystepuje
nastepujacy sprzet: narzedzia i sprzet do robdt zwigzanych z montazem stolarki okiennej i drzwiowej,
oraz Slusarki.

4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotyczgce transportu - zgodnie ze specyfikacjg techniczng ST-O.

4.2.Szczegotowe wymagania dotyczace transportu
Do przewozu stolarki nalezy uzywacC pojazdow samochodowych umozliwiajgcych zabezpieczenie
wyrobu przed wptywem warunkow atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki wykonywania robot
Wymagania dotyczace wykonywania robot podano w specyfikacji technicznej ST-0, punkt 5.

5.2. Szczegotowe warunki wykonywania robét.

Warunki przystgpienia do robdt przed zaméwieniem stolarki nalezy wykona¢ pomiary otwordéw
Z natury.

Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadnosS¢ wykonania oscieza, stan powierzchni
wegarkow, do ktérych ma przylegac oscieznica.

Wykonanie robot — zasady montazu stolarki, zaluzji oraz podokiennikow

Przy montazu futryn drzwi - stosowac¢ zasady przedstawione w opisie montazu dostawcy stolarki
okiennej, drzwiowej.

Przy pomocy poziomicy doktadnie ustawi¢ pion i poziom os$cieznicy, a nastepnie za pomocag miary
zwijanej ustawi¢ przekatne oraz sSwiatto oscieznicy. Dopuszczalne roznice przekatnych nie mogag
przekracza¢ 2 mm - na dtugosci do 1 m oraz 3 mm - na dtugosci powyzej1 m.

Oscieznice mocowac trwale w Scianie za pomocg dybli lub kotew. W przypadku montazu oscieznicy na
kotwach - nalezy je zamocowac¢ do oscieznicy przed wtozeniem jej w otwér okienny. Otwory na dyble
wierci¢ po ustawieniu oscieznicy w murze.

Zatozy¢ skrzydta drzwiowe i sprawdzi¢ prawidtowos$¢ ich funkcjonowania.

Przed przystgpieniem do wypetniania piankg montazowg przestrzeni miedzy oscieznicg a murem -
zabezpieczy¢ powierzchnie okien drewnianych przez naklejenie papierowej tasmy malarskiej.

Przy montazu drzwi o wiekszych gabarytach nalezy stosowaC rozpory poziome i pionowe.
Zabezpieczy to elementy przed ewentualnym odksztatceniem pod wptywem dziatania pianki
montazowej. Wypetnienie piankg montazowg szczelin pomiedzy ramg a murem przeprowadzac
w temperaturze nie nizszej niz +5°C.

Po utwardzeniu sie pianki montazowej i usunieciu jej nadmiaru - przystgpi¢ do obrébki osciezy,
pamietajgc o zabezpieczeniu oku¢ przed zabrudzeniem zaprawa.

Uszczelni¢ elastyczng masg silikonowg miejsca styku okna z murem wzdtuz catego obwodu od strony
wewnetrznej i zewnetrzne;.

Po obrdobce osciezy - niezwtocznie zdjgé zabezpieczajgcg tasme malarskg i tasme foliowg
z powierzchni okna.

Zamki montowac przed wyregulowaniem skrzydet drzwiowych. Dokonaé regulacji skrzydet i zamkow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0golne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ST-O0.
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6.2. Sprawdzenie jakosci robét zwigzanych ze stolarkg budowlang polega na:

a) dokonaniu oceny jakosci stolarki budowlanej oraz sprawdzeniu zgodnosci z zamowieniem tzn.:

- zgodnos¢ wymiarow

- jakos¢ materiatow, z ktorej stolarka zostata wykonana,

- zgodnosc z przyjetymi rozwigzaniami - okucia, szyby, uszczelki, zamki, jakos¢ i dobor oscieznic,

- sprawnosc¢ dziatania skrzydet i elementéw ruchomych.

b) kontroli prawidtowosci wykonania robét montazowych:

- sprawdzenie wymiarow otworow oraz jakosci ich wykonania kontrola prawidtowosci osadzenia
stolarki w pionie i poziomie - zgodnie z zasadami montazu,

- sprawdzenie ilosci i jakosci zastosowanych kotew i dybili,

- sprawdzenie poprawnosci wypetnienia pianka montazowg przestrzeni pomiedzy ramiakiem a Scianag,
- sprawdzenie czy w czasie montazu nie wystgpity zabrudzenia lub uszkodzenia,

- kontrola sprawnosci dziatania elementéw ruchomych.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Zgodnie z ST-0 punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0g0Ine zasady odbioru rob6t podano w ST-0 punkt 8.

8.2.Szczegotowe zasady odbioru..

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg i uzgodnieniami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie
pomiary i badania w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.

Odbidr powinien by¢ potwierdzony protokotem i winien zawierac:

- ocene wynikow badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

- protokolarne przekazanie kluczy min. 3 dla kazdego zamka,

- informacje dotyczgcg odbioru robot zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH
| PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace sposobu rozliczania robét tymczasowych i towarzyszacych oraz
podstawy ptatnosci podano w ST-0 , punkt 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zgodnie z ST-0 punkt 10 oraz:

PN-90/B-92210 Elementy i segmenty scienne aluminiowe. Drzwi i segmenty z drzwiami - szklone,
klasy O i OT. Ogodlne wymagania i badani
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