SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
instalacje niskopradowe

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna

ITB — Instytut Techniki Budowlane;j

PZJ — Program Zabezpieczenia JakosciKLAUZULA

Wykonawca wymienionego zakresu robdt, powinien zapoznacC sie z catoScig
dokumentacji.

Wszystkie specyfikacje urzadzen i rysunki szczegdétowe proponowane przez
Wykonawce bedg zatwierdzane przez Inwestora.

W przypadku stosowania jakichkolwiek rozwigzan systemowych nalezy przy wycenie
uwzgledni¢ wszystkie elementy danego systemu niezbedne do zrealizowania catosci
prac.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentow otrzymanych od
Inwestora, definiujgcej ustuge do wykonania, Wykonawca zobowigzany jest do
uzyskania dobrego rezultatu koncowego.

W zwigzku z tym wykonane instalacje muszg zapewni¢ utrzymanie zatozonych
parametréw.

Specyfikacje i opisy uwzgledniajg standard minimalny dla materiatéw i instalaciji,
niezbedny do witasciwego funkcjonowania projektowanego obiektu. Wykonawca
moze zaproponowac alternatywne rozwigzania pod warunkiem zachowania
minimalnego wymaganego standardu — do akceptacji przez Inwestora.

Rysunki i czes¢ opisowa sg dokumentami wzajemnie sie uzupetniajagcymi. Wszystkie
elementy ujete w opisie lub specyfikacji , a nie ujete na rysunkach lub ujete na
rysunkach, a nie ujete w opisie czy specyfikacji winne by¢ traktowane tak jakby byty
ujete w obu.

W przypadku rozbieznosci w jakimkolwiek z elementow dokumentacji nalezy zgtosic
projektantowi, ktéry zobowigzany bedzie do pisemnego rozstrzygniecia problemu.

Wszystkie elementy nie ujete w niniejszym opracowaniu (opis, specyfikacja, rysunki)
a zdaniem Wykonawcy niezbedne do prawidtowego dziatania instalacji powinny byc¢
wycenione w ofercie oraz dostarczone i zamontowane przez Wykonawce systemu.

W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych, Wykonawca, przed
ztozeniem oferty, powinien wyjasni¢ sporne kwestie z Inwestorem, ktory jako jedyny
jest upowazniony do wprowadzania zmian. Wszelkie niesygnalizowane niejasnosci
bedgq interpretowane z korzyscig dla Inwestora.

Do zakresu prac Wykonawcy wchodzg préby, regulacja i uruchomienie urzadzen
oraz instalacji wg obowigzujgcych norm i przepiséw oraz oddanie ich do uzytkowania
lub eksploatacji zgodnie z obowigzujgcqg procedura.

Przed przystgpieniem do prac nalezy uzgodni¢, z przedstawicielem Urzedu Pracy
odpowiedzialnym za dziatanie sieci komputerowej, sposdb i harmonogram
wykonania prac dotyczacych okablowania strukturalnego. Prace zwigzane z
wykonaniem serwerowni nie moga zaktdcac pracy urzedu.
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajacego

Projekt wykonawczy remontu pomieszczen w budynku Powiatowego Urzedu Pracy
w Gliwicach.

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych wykonaniem systemu okablowania
strukturalnego oraz systemu sygnalizacji wtamania i pozaru w serwerowni oraz
remontu pomieszczen poddasza.

1.3. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce
tylko w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje
pewno$¢, ze podstawowe wymagania badz spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki
budowlanej.

1.4. Przedmiot z zakresu robét objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie instalacji niskopradowych podczas budowy sali obstugi
klientéw dla potrzeb Inspektoratu ZUS w Katowicach.

Zakres robot obejmuije:
*przeniesienie szaf serwerowych na okres wykonania remontu;
*budowe tras kablowych dla instalacji niskopradowych;
*budowe punkow dystrybucyjnych;

*wykonanie wszelkich robét pomocniczych w celu przygotowania podtoza
(w szczegodlnosci roboty murarskie, slusarsko-spawalnicze, montaz
elementow osprzetu instalacyjnego itp.);

*zabudowa wszystkich materiatow i aparatury (wszystkich instalacji) w sposéb
i w miejscu zgodnym z dokumentacjg techniczng;

*uktadanie kabli i przewodow;
*wykonanie oznakowania wszystkich kabli i przewodow;

*oprogramowanie systemow i przeprowadzenie wymaganych prob, badan i
pomiarow oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi montowany element
instalacij;

*prace wykonczeniowe.
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1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z
odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogdlne”. a
takze podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespot cech wymaganych dla
procesu wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw
technicznych, jakosci, wymogow bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych, a
takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobdw oznaczania, metod badan
i préb oraz odbioréw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos¢ danego wyrobu do
okreslonego obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan
podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie oswiadczenia wydany przez
producenta, stwierdzajgcy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla
danego materiatu lub wyrobu.

Czes¢ czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad
instalacji elektrycznej lub urzadzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji
elektrycznej moze by pod napieciem, a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego
(przewody ochronne PE i PEN nie sg czescig czynng).
Potaczenia wyréwnawcze - elektryczne potgczenie czesci przewodzacych
dostepnych lub obcych w celu wyréwnania potencjatu.
Kable i przewody — materiaty stuzagce do dostarczania energii elektrycznej,
sygnatéw, impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.
Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespdt materiatow dodatkowych,
stosowanych przy ukfadaniu przewodow, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w
przypadku awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggow
réwnolegtych przewodow itp.
Grupy materiatéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

*przepusty kablowe i ostony krawedzi;

*koryta i korytka instalacyjne;

*kanaty i listwy instalacyjne;

*rury instalacyjne;

*systemy mocujace;

*puszki elektroinstalacyjne;

*koncowki kablowe, gniazda RJ45, panele z gniazdami RJ45, zaciski i

konektory;

*pozostaty osprzet (oznaczniki przewodow, dtawice, ztgczki i szyny, zaciski

ochronne itp.).
Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu Iub
wykorzystania energii elektryczne,.
Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania
energii elektrycznej w inng forme energii (Swiatto, ciepto, energie mechaniczng
itp.).
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajgce mozliwosci ochronne
urzadzenia, ze wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.
Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony
przed dotykiem elementow instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat
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statych, wnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) i gazéw, a ktoérg zapewnia
odpowiednia obudowa.
Obwadd instalacji elektrycznej — zespdt elementow potgczonych posrednio lub
bezposrednio ze zrédtem energii elektrycznej za pomocag chronionego przed
przetezeniem wspolnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potgczonych
przewodow elektrycznych. W skfad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia zmieniajgce parametry
elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane z danym
punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).
Przygotowanie podtoza — zespo6t czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem
osprzetu instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej,
uktadaniem kabli i przewoddéw majgcy na celu zapewnienie mozliwosci ich
zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujgce grupy czynnosci:

*wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych,;

*kucie bruzd i wnek;

*osadzanie kotkdw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie;

*montaz uchwytéw do rur i przewodéw;

*montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych;

*montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych;

*oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.

1.6. Nazwy i kody grup, klas i kategorii rob6t (wg wspoélnego stownika
Zamoéwien CPV)

45314000-1 Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych
32421000-0 Okablowanie sieciowe

32423000-4 Gniazda sieciowe

32422000-7 Elementy sktadowe sieci

32424000-1 Infrastruktura sieciowa

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia,

45312200-9 System sygnalizacji wkamania i napadu

1.7. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodnosé¢
z dokumentacjg projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatow
pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne
z podanymi w dokumentacji projektowej lub réwnowazne. Zastosowanie do
wykonania instalacji innych rodzajéw (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione
w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametréw
technicznych urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

1.8. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje rob6t montazowych elementéw instalacji elektrycznej stanowia:
*projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajagcym z rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),
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*specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w
przypadku zamoéwien publicznych), sporzgdzone zgodnie z rozporzagdzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegbdtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z
2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

*dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pbzniejszymi zmianami),

*dokumenty Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z
ustaw__ z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92,
poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentow dotyczgce
stosowania wyrobdw,

*protokoty odbioréw czesciowych, koncowych oraz robot zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,
*dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo
budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pozniejszymi zmianami). Montaz elementow instalacji elektrycznej nalezy
wykonywac¢ na podstawie dokumentacji projektowej i szczegdtowej
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t montazowych,
opracowanych dla konkretnego przedmiotu zamdéwienia.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace wlasciwosci materiatéw

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikdéw energii
elektrycznej w obiektach budowlanych nalezy stosowaé przewody, kable, osprzet
oraz aparature i urzadzenia elektryczne posiadajgce dopuszczenie do stosowania
w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktorych producent
lub jego upowazniony przedstawiciel:
*dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug
okreslonego systemu oceny zgodnosci;
*wydat deklaracje zgodnos$ci z dokumentami odniesienia, takimi jak:
zharmonizowane specyfikacje techniczne, normy opracowane przez
Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do zbioru
Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow
bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych
Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne;
*oznakowat wyroby znakiem CE Iub znakiem budowlanym B zgodnie z
obowigzujacymi przepisami;
*wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla
wyrobu umieszczonego w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie
wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa;
*wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego,
dopuszczonego do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z
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indywidualng dokumentacjg projektowg, sporzadzong przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodniona.
Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod
warunkiem posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i
uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu urzgdzen
elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2. Specyfikacja materiatlowa

WSZELKIE NAZWY WEASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE
W SPECYFIKACJlI SLUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU
WYKONANIA | OKRESLENIU WEASCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH
ZALOZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH
ROZWIAZAN.

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji niskoprgdowych powinny odpowiadac¢
wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach
technicznych) albo je przewyzszaé. Parametry systemu powinny by¢ potwierdzone
odpowiednimi deklaracjami.

Elementy systemu okablowania strukturalnego muszg stanowi¢ jeden i petny
system okablowania i pochodzi¢ od jednego producenta — tego samego co system
dla catosci systemu.

2.2.1. Osprzet instalacyjny

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w miejscach przejscia kabli miedzy
strefami lub dla ochrony izolacji przewodow przy przejsciach przez $cianki
konstrukcji wsporczych nalezy stosowac przepusty ochronne.

Przejscia przez przegrody pozarowe nalezy uszczelni¢ w klasie przegrody oraz
oznaczy¢ i wykonac plany z naniesionymi uszczelnieniami.

PrzejScia przez dach i elewacje nalezy uszczelni¢ przeciwwilgociowo za pomocg
uszczelnien systemowych.

Koryta i korytka instalacyjne — wykonane z perforowanych tasm stalowych,
aluminiowych lub siatkowe oraz z tworzyw sztucznych w formie prostej lub
grzebieniowej o szerokosci 50 do 600mm. Wszystkie rodzaje koryt posiadajg
bogate zestawy elementéw dodatkowych, utatwiajgcych uktadanie wg
zaprojektowanych linii oraz zapewniajgce utrudniony dostep do kabli i przewodow
dla nieuprawnionych osoéb. Systemy koryt metalowych posiadajg taczniki tukowe,
umozliwiajgce ptynne uktadanie kabli sztywnych (np. o wiekszych przekrojach zyt).
Kanaly i listwy instalacyjne — wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych,
aluminiowych lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na
miejsce montazu mogg byc¢ $cienne, przypodtogowe, sufitowe, podtogowe;
odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5° do + 60°C. Wymiary
kanatow i listew sg zréznicowane w zaleznosci od decyzji producenta, przewazajg
ptaskie o szerokosci (10) 16 do 256 (300) mm, jednoczesnie kanaty o wiekszej
szerokosci posiadajg przegrody wewnetrzne state lub mocowane dla umozliwienia
prowadzenia réznych rodzajow instalacji w ciggach réwnolegtych we wspdlinym
kanale lub listwie. Zasady instalowania rownolegtego réznych sieci przy
wykorzystaniu kanatéw i listew instalacyjnych nalezy przyja¢ wg zalecen
producenta i zalecen normy. Kanaty pionowe o wymiarach — wysokosci od 176 do

2800mm wystepujg w odmianie podstawowej i o podwyzszonych wymaganiach
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estetycznych jako stupki lub kolumny aktywacyjne. Osprzet kanatéw i listew mozna
podzieli na dwie grupy: utatwiajgcy prowadzenie instalacji oraz pokrywy i
stanowigcy wyposazenie uzytkowe jak gniazda i przyciski instalacyjne silno-
i staboprgdowe, elementy sieci telefonicznych, transmisji danych oraz audio-video.
Rury instalacyjne wraz z osprzetem — (rozgatezienia, tuleje, taczniki, uchwyty)
wykonane z tworzyw sztucznych albo metalowe, gtéwnie stalowe — zasadg jest
uzywanie materiatbw o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub
trudnozapalnych, ktore nie podtrzymujg ptomienia, a wydzielane przez rury
w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe dla cziowieka. Rurowe instalacje
wnetrzowe powinny by odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5 do +
60°C, a ze wzgledu na wytrzymato$¢é, wymagajg stosowania rur z tworzyw
sztucznych lekkich i srednich. Jednoczesnie podtaczenia elementow narazonych
na uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywac przy uzyciu rur stalowych. Dobor
Srednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewodow
wcigganych oraz ich ilosci wcigganej do wspdlnej rury instalacyjnej. Rury z
tworzyw sztucznych mogq by¢ gtadkie lub karbowane i jednoczesnie gietkie lub
sztywne; Srednice typowych rur gtadkich: od g 16 do @ 63 mm, natomiast srednice
typowych rur karbowanych: od @16 do g54mm. Rury stalowe czarne, malowane
lub ocynkowane mogaq byc¢ gtadkie lub karbowane — srednice typowych rur gtadkich
(sztywnych): od @ 13 do @ 42 mm, Srednice typowych rur karbowanych gietkich: od
@7 do @ 48mm i sztywnych od @ 16 do @ 50 mm. Dla estetycznego zamaskowania
kabli sztywnych przewoddéw w instalacjach podtogowych stosuje sie gietkie ostony
kablowe — spiralne, wykonane z tasmy lub karbowane rury z tworzyw sztucznych.

2.2.2. Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i
osprzet

Puszki elektroinstalacyjne - mogq by¢ standardowe i do $cian pustych, stuzg do
montazu gniazd teleinformatycznych, wystepujg jako tgczace, przelotowe,
odgatezne lub podtogowe i sufitowe. Wykonane sg z materiatdw o wytrzymatosci
elektrycznej powyzej 2kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymujg
ptomienia, a wydzielane w wysokiej temperaturze przez puszke gazy nie sg
szkodliwe dla cziowieka, jednoczesnie zapewniajg minimalny stopien ochrony IP
2X. Dobdr typu puszki uzalezniony jest od systemu instalacyjnego. Ze wzgledu na
system montazu, wystepujg puszki: natynkowe, podtynkowe, natynkowo-—
wtynkowe, podtogowe. W zaleznosci od przeznaczenia, puszki muszg spetniac
nastepujgce wymagania co do ich wielkosci: puszka sprzetowa 860 mm, sufitowa
lub koncowa 60 mm lub 60x60 mm, rozgatezna lub przelotowa @ 70 mm lub
75x75 mm — dwu- trzy- lub czterowejsciowa dla przewodow o przekroju zyty do
6 mm?2. Puszki elektroinstalacyjne do montazu gniazd teleinformatycznych i innych
instalacji powinny by¢ przystosowane do mocowania osprzetu za pomocag
»pazurkéw” i/lub wkretow.

Koncéwki kablowe w postaci gniazd RJ45 - wykonane z odpowiednich
materiatdw i spetniajgce odpowiednie wymagania zgodnie z obowigzujgcymi
normami; ich zastosowanie utatwia podtgczanie i umozliwia wielokrotne odtgczanie
i przytaczanie przewodow do instalacii.

Pozostaly osprzet — utatwia montaz i zwieksza bezpieczenstwo obstugi; wyréznié
mozna kilka grup materiatow: oznaczniki przewodow, dfawnice.

2.3. System okablowania strukturalnego

Zakres prac dotyczacych okablowania strukturalnego obejmuje dwa etapy:

Pierwszy etap to prace przygotowawcze do remontu pomieszczenia polegajgce na
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demontazu szafy serwerowej i przeniesienie jej do pokoju 210 oraz przeniesieniu
szafy ze switch-ami na korytarz. Do tymczasowej lokalizacji szafy serwerowej nalezy
doprowadzi¢ okablowanie 15xUTP kat. 5e
Po wykonaniu remontu pomieszczenia serwerowni nalezy:
*przenies¢ szafy serwerowe z powrotem do serwerowni i zlikwidowaé tymczasowe
okablowanie;
*przestawi¢ punkt dystrybucyjny do pomieszczenia serwerowni,
*przeniesc¢ centrale telefoniczng z sekretariatu do pomieszczenia serwerowni,
*wykonac¢ okablowania pomiedzy gtowica telefoniczng (klatka schodowa-parter) do
centrali telefonicznej przewodem YTKSY 10x2x0,5,
*wykonaé potgczenia w ramach serwerowni pomiedzy centralg telefoniczng a
szafg dystrybucyjng 2 przewodami YTKSY 50x2x0,5,
Do zakresu prac nalezy takze wykonanie okablowania strukturalnego na poziomie+2.

Catos¢ sieci okablowania strukturalnego nalezy wykona¢ przewodem kategorii U/
FTP kat.5e.

Okablowanie nalezy prowadzi¢ natynkowo w korytach PCV. Podczas prac
instalacyjnych nalezy pamieta¢ o zachowaniu minimalnych odlegtosci od kabli
zasilajgcych oraz zachowaniu minimalnego promienia zginania przewodu.

2.4. Systemy sygnalizacji wtamania i pozaru
System sygnalizacji wtamania i pozaru zostanie wykonany w oparciu o jedng
centrale alarmowa.
Detekcja pozaru bedzie zrealizowana za pomocg dwoch autonomicznych
optycznych czujek dymu podtgczonych do centrali alarmowe;.
System sygnalizacji wtamania zostanie zbudowany w oparciu o czujki
kontaktronowe zabudowane w drzwiach i oknie serwerowni oraz pasywne czujki
podczerwieni zabudowane wewnatrz pomieszczenia. Sygnalizacja wtamania
odbywaé sie bedzie za posrednictwem sygnalizatora optyczno-akustycznego
zabudowanego nad drzwiami serwerowni. Dodatkowo informacja o zaistniatym
alarmie bedzie przekazywana za posrednictwem dialera telefonicznego,
pracownikom obstugi technicznej serwerowni. Sterowanie systemem odbywac sie
bedzie za posrednictwem klawiatur.

2.5. Odbioér materialéw na budowie

Wyroby do robot montazowych mogg byé przyjete na budowe, jesli spetniajg
nastepujgce warunki:

* s3g zgodne z ich wyszczegodlnieniem i charakterystykg podang w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegoétowej) SST;

* sg wilasciwie oznakowane i opakowane;

* spetniajg wymagane witasciwosci wskazane odpowiednimi
dokumentami odniesienia;

* producent dostarczyt dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do
obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu
do fabrycznie przygotowanych prefabrykatéw rowniez karty katalogowe
wyrobéw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t montazowych wyrobow i materiatéw
nieznanego pochodzenia.
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Przyjecie materiatow i wyrobéw na budowe powinno by potwierdzone wpisem do
dziennika budowy.

2.6. Skladowanie materiatldbw na budowie

Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé sie w warunkach zapobiegajgcych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikdw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowac
wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci materiatdw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecen
producenta w w/w zakresie.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty instalacyjne, jak rowniez terminy realizacji poszczegolnych etapow.

3.1. Ogodélne wymagania dotyczace robot
3.1.1. Prowadzenie robdt

Prowadzenie robét w budynku na Placu Inwalidéw Wojennych 12 wymaga
stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach (normach)
obowigzujacych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania robot
z jednostkami nadzorujgcymi prace obiektu.

3.1.2. Odbidr placu budowy

Przed rozpoczeciem robot instalacji niskopragdowych wykonawca powinien
zapoznac sie z stanem zaawansowania prac w obiekcie i przeja¢ plac budowy w
momencie, gdy mozliwe bedzie wykonywanie instalacji.

3.1.3. Koordynacja robat instalacji niskoprgdowych z innymi robotami

Koordynacja robot budowlano-montazowych poszczegolnych rodzajow powinna
by¢ dokonana we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objg¢
projekt organizacji budowy, szczegoétowy harmonogram robdt instalacji
okablowania strukturalnego oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z
robotami dotyczacymi instalacji okablowania strukturalnego oraz systemu
sygnalizacji wkamania i pozaru.

3.1.4. Materiaty
Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiadaé wymaganiom obowigzujgcych norm

panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczacym przedmiotowych instalacji.

3.1.5. Sprzet
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Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy prowadzeniu
prac powinny odpowiadac¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci oraz
wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny miec
ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze
technicznym, eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne
dokumenty uprawniajgce do ich eksploatac;ji.

3.1.6. Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materiatébw, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju roboét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skfadowania elementow
systemow i urzadzenh nalezy przestrzegac zalecen wytworcow.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementéw bezposrednio przed montazem, w
celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

3.1.7. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementow trwatych pozwalajgcych na
zachowanie odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach.
Wartoéci minimalnych promieni giecia kabli sg podane w kartach katalogowych i
specyfikacjach technicznych kabli.

Rozmiary (pojemno$¢) kanatow kablowych nalezy dobieraC w zaleznosci od
maksymalnej liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy
przyja¢ zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetos¢ Swiatta
kanatow kablowych przez kable nalezy oblicza¢ w miejscach zakretéw kanatow
kablowych. Przy catkowitym wypetnieniu swiatta kanatu kablami na zakrecie kanat
bedzie wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy
wzigé pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace roéwnolegtego
prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac
odpowiednie odlegtosci pomiedzy okablowaniem zasilajgcym a okablowaniem
strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane
sq kanaty kablowe.

Minimalny dystans pomiedzy kablami

w mm
Brak Przegroda | Przegroda
Typy kabli przegrody |aluminiowa| stalowa
Nieekranowany kabel zasilajgcy oraz 200 100 50
skretka nieekranowana

Nie jest wymagane zachowanie dystansu w przypadku zastosowania kabla
ekranowanego skretkowego w okablowaniu poziomym, jezeli dtugo$¢ toru jest
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mniejsza niz 35 metréw. W przypadku okablowania pionowego nalezy stosowac
minimalne dystanse okreslone w powyzszej tabeli we wszystkich przypadkach.

3.1.8. Ukfadanie kabili.

Przy uktadaniu kabli nalezy stosowac sie do odpowiednich zaleceh producenta (ij.
promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.)

Kable skretkowe i koncentryczne nalezy uktadaé w wybudowanych kanatach
kablowych w sposéb odpowiadajgcy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie
uszkodzenia mechaniczne. W szczegolnosci nalezy wystrzega¢ sie nadmiernego
Sciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz zatamywania
kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna
badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity
ciggniecia oraz zwracac¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly sie wezty ani supty.

Nalezy bezwzglednie pamieta¢ o odpowiednim oznaczeniu kabla zgodnym z
projektem wykonawczym. Przyjety ogodlnie promien giecia podczas instalacji
wynosi 8-krotnos¢ srednicy zewnetrznej kabla.

Przewody YTKSY nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych lub
wcigga¢ do rurek PCV utozonych podtynkowo w sposéb odpowiadajacy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.

3.2. Budowa gniazd uzytkownikéw

Punkty dostepu do systemu mogq przybieraé rézne formy: gniazd podtynkowych,
gniazd natynkowych, gniazd instalowanych w kanatach kablowych, gniazd w
puszkach podtogowych, gniazd w stupkach instalacyjnych, gniazd instalowanych
na meblach. Przy doborze typdw osprzetu i serii nalezy sie kierowa¢ warunkiem
odpowiedniego dopasowania do ksztattu gniazd RJ45, warunkiem zapewnienia
odpowiednich promieni giecia kabli zakonczonych w tych gniazdach oraz co
najmniej zblizonym wygladem (zaakceptowanym przez Inwestora) do gniazd
instalacji elektryczne.

W kazdym przypadku doprowadzenie kabli do gniazd wigze sie z pozostawieniem
zapasu kabla w obrebie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty
gniazda nie pozwalajg na zorganizowanie zapasu. Przy montazu nalezy
bezwzglednie pamietaC o odpowiednim oznakowaniu gniazd zgodnym z
oznakowaniem kabla oraz odpowiadajgcego mu gniazda w panelu zainstalowanym
w szafie dystrybucyjnej.

3.3. Terminowanie kabli w osprzecie przytaczeniowym.

Nalezy przestrzega¢ zapiséw instrukcji montazu osprzetu potgczeniowego w
odniesieniu do zdejmowania koszulki zewnetrznej kabla, rozplotu elementéow
ekranujacych oraz rozkrecania poszczegolnych par. Dziatania te majg bezposredni
wptyw na wydajnosc¢ toru transmisyjnego.

3.4. Przebieg tras kablowych

Trasa instalacji okablowania powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna byC przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidtowej konserwacji oraz remontow. W przypadku dtugich traktdéw, gdzie kable
sieci teleinformatycznej i zasilajgcej biegng réwnolegle do siebie na odlegtosci
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wiekszej niz 35m, nalezy zachowaé odlegto$s¢ miedzy instalacjami, co najmniej
50mm lub stosowa¢ metalowe przegrody. Minimalna odlegtos¢ miedzy kablami
informatycznymi, magistralnymi, linii dozorowych i lampami fluoroscencyjnymi,
neonowymi i prozniowo-tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu
roztadowania) powinna wynosi¢ 130mm. Kable stosowane w réznych celach (np.
zasilajgce energig elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢é umieszczane w
tych samych wigzkach. R6zne wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie
od siebie. Szczegoétowe informacje w normie PN-EN 50174-1:2002

3.5. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb
trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalaciji.

3.6. Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji do urzadzen nalezy wykonywac¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Do odbiornikéw zamocowanych na scianach, stropach lub konstrukcjach podejscia
nalezy wykonywac¢ przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach Iub
konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np.
ksztattowniki, korytka itp.

3.7. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras
kablowych wykonanych z listew z tworzywa, ksztaltkami katow ptaskich,
wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie taczenia pokryw na prostych
odcinkach tgcznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne
nierdwnosci Scian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupetni¢ silikonem lub inng
masg uszczelniajaca.
Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe
z pokrywg), nalezy je zamkngg.
Nalezy zamkngC wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji
kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzacg przez granice strefy pozarowej,
Swiatto jej otworu nalezy zamkng¢ odpowiednia masg uszczelniajgca,
charakteryzujgcg sie wtasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowa¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z petng
informacjg o tak zbudowanej granicy strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami
administrowania systemem okablowania w sposéb pozwalajgcy na pozniejszg
rozbudowe instalaciji.
Elementami, ktére nalezy oznaczac, sa:

* wszystkie gniazda uzytkownikow;

* kable i przewody.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawczg
zawierajgcq nastepujgce elementy:

* podstawa opracowania;
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* informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym
wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalaciji;
* opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych
technologii;
* lista zainstalowanych komponentéw: Lp./producent — dostawca/
numer katalogowy/nazwa elementu/ilos¢;
* schemat potaczenh elementéw instalacii;
* widoki wszystkich rodzajéw punktow uzytkownikéw;
Informacje zawarte w dokumentacji muszg odzwierciedlaC rzeczywisty stan
instalaciji.

3.8. Pomiary

Dla elementéw instalacji okablowania strukturalnego nalezy wykonac¢ pomiary
dynamiczne.

Proces instalacji okablowania strukturalnego jest konczony pomiarami
instalowanych torow skretkowych. Pomiary wykonywane okreslajg parametry toru.
Wszystkie pomiary zakanczane sg protokotem pomiarowym kazdego toru (pomiary
czesci miedzianej okablowania poziomego i pionowego).

* Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem),
ktéry posiada wgrane oprogramowanie umozliwiajgce pomiar parametrow
wedtug aktualnie obowigzujgcych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiadac aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadnos¢ jego wskazan.

* Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi
charakteryzowaé¢ sie minimum llle poziomem doktadnosci (proponowane
urzadzenia to np. MICROTEST Omniscanner, FLUKE DSP-4300 lub
FLUKE DTX). Do pomiarow systemow klasy EA, F, FA wymagane sg
mierniki o klasie doktadnosci IV wg IEC 61935-1 (np. Ideal Lantek 6A/7,
Fluke DTX1800, Agilent Wirescope Pro).

* Do pomiaréw czesci miedzianej nalezy bezwzglednie uzyé
uniwersalnych adapteréw pomiarowych. Wykorzystanie do pomiaréw
adapterow pomiarowych specjalizowanych pod konkretne rozwigzanie
konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje petnej
zgodnosci ze wszystkimi wymaganiami normy (w szczegdélnosci z
wymaganiem dotyczacym zgodnosci komponentéw z metodg pomiarowg
De-Embedded).

* Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej ,tacza
statego” (ang. ,Permanent Link”) — przy wykorzystaniu uniwersalnych
adapteréw pomiarowych do pomiaru tacza statego Kategorii 6/Klasy E (nie
specjalizowanych pod zadnego konkretnego producenta ani zadne
konkretne rozwigzanie). Taka konfiguracja pomiarowa daje w wyniku
analize catego tacza, ktére znajduje sie ,w Scianie”, tgcznie z gniazdami
kohcowymi zarowno w panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika.

* Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego)
powinien zawierac:

= Wire Map mapa potaczen pindw kabla,
= Length dtugos$¢ poszczegodlnych par,
=> Resistance rezystancja pary

=> Capacitance pojemnosc¢ pary

= Impedance impedancja charakterystyczna
=> Propagation Delay czas propagaciji,

= Delay Skew opdznienie skrosne,
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= Attenuation ttumiennos¢,

= NEXT przestuch,

= ACR stosunek ttumienia do przestuchu,

= Return Loss ttumiennosc¢ odbicia,

= ELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

= PS NEXT suma przestuchéw poszczegdlnych par,

= PS ACR suma ttumiennosci poszczegélnych par,
= PS ELFEXT suma przestuchow zdalnych,

Wszelkie pomiary majg zosta¢ odnotowane w protokole pomiarowym
i przedstawione wraz z innymi dokumentami do odbioru.

Po zakonhczeniu instalacji systemu sygnalizacji wkamania i pozaru nalezy wykonaé
pomiary linii dozorowych i sygnatowych - pomiar opornosci poszczegolnych
odcinkow okablowania.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Odbioér odbywa sie poprzez:
* weryfikacje struktury systemu okablowania;
* weryfikacje doboru komponentéw;
* weryfikacje wydajnosci systemu okablowania;
* weryfikacje jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

4.1. Weryfikacja struktury systemow.

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw i okablowania systeméw
niskoprgdowych.

4.2. Weryfikacja doboru komponentéw.

Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,Wybdér komponentéw” normy PN-EN 50173-1:2004
wydajnos¢ systemu okablowania definiujg komponenty kategorii 5e sktadajgce sie
na poszczegolne tory transmisyjne.

4.3. Weryfikacja systemu sygnalizacji wiamania i napadu oraz kontroli
dostepu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wszystkich elementéw systemu.

4.4. Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania strukturalnego.

Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegolnych jego
taczy statych badz kanatéw polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie
z normg PN-EN 50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich przyrzgdéw
okreslonej doktadnosci.

Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci taczy statych okablowania poziomego w
klasie wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik
badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich tgczy statych systemu.

strona 14z 18



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
instalacje niskopradowe

4.5. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych,
wigczajac w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem
rzeczywistym instalacji.

5. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty
podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

* odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu;

* odbiorowi czesciowemu;

* odbiorowi wstepnemu;

* odbiorowi koncowemu.

5.1. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbidér robét zanikajgcych i ulegajagcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania
ogolnego postepu robét. Odbioru robdt dokonuje Inwestor.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inwestora.

Jakosc¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestora na podstawie
dokumentoéw zawierajgcych komplet wynikdéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary i proby, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg ,
specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

5.2. Odbiér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robaot.
Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wedtlug zasad jak przy odbiorze
wstepnym robdét. Odbioru czesciowego robét dokonuje Inwestor.

5.3. Odbiér wstepny robét

Odbior wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robd6t w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowos¢ do odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inwestora. Odbidér wstepny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i
przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 5.4.

Odbioru wstepnego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgcag roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, oceny
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wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6ot z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania robdét uzupetniajacych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robot
uzupetniajgcych lub robét wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru wstepnego.

5.4. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robét jest protokot
odbioru wstepnego robot sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru wstepnego wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace
dokumenty:

* Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami
oraz dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji kontraktu.

* Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie
uzupetniajgce lub zamienne).

* Ustalenia technologiczne.

* Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

* Dziennik budowy.

* Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym.

* Rejestry obmiaréw (oryginaty).

* Wyniki pomiarow kontrolnych, prob oraz badan zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi.

* Dopuszczenia, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
wbudowanych materiatéw zgodnie z specyfikacjami technicznymi.

* Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich
wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen.

* Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru wstepnego, komisja, w
porozumieniu z Wykonawcg , wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

5.5. Odbioér koncowy

Odbidér koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych
Z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior kohcowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 5.3. ,,0dbi6r
wstepny robot".
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6. ZASADY ROZLICZENIA | PLATNOSCI

Rozliczenia i ptatno$ci beda dokonane zgodnie z zapisami zawartymi w umowie
dotyczacej wykonania instalacji niskoprgdowych.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

= Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane.

PN-EN 50173-1:2004
Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego Czesc¢ 1:
Wymagania ogolne i strefy biurowe

EN 50173-1:2007
oraz ISO/IEC 11801:2002 — Cabling for customer premises

wymienione normy zawierajg podstawowe zalecenia dotyczace instalowania
okablowania ekranowanego i nieekranowanego. Doktadnie definiujg parametry
transmisyjne i fizyczne zainstalowanych toréw miedzianych i swiattowodowych w
okablowaniu miedzybudynkowym, pionowym i poziomym. Jako wyznacznik
mozliwosci transmisyjnych torow miedzianych w okablowaniu poziomym
wprowadzone jest pojecie klasy toru, ktére definiuje rodzaje aplikaciji.
Zdefiniowane sg rowniez kategorie kabli swiattowodowych OM1, OM2 i OM3, do
ktérych przypisane sg odpowiednie aplikacje.

PN-EN 50174-1
Information technology — Cabling installation. Part 1: Specification and quality
assurance

Technika informatyczna — Instalacja okablowania. Czes¢ 1: Specyfikacja
i zapewnienie jakosci

Norma europejska z roku 2000 (Polska Norma z roku 2002), norma zawiera
informacje, ktorymi nalez sie kierowac, aby zapewni¢ prawidtowe funkcjonowanie
sieci okablowania. Okresla rodzaje kabli i ztacz oraz miejsce ich stosowania dla
zapewnienia najwyzszej trwatosci budowanej sieci. Wprowadza ona zalecenia
odnosnie planowania i instalowania sieci, oznaczania testéw oraz napraw
eksploatacyjnych.

PN-EN 50174-2
Information technology — Cabling installation. Part 2: Installation planning and
practices inside buildings

Technika informatyczna — Instalacja okablowania. Czes¢ 2: Planowanie
i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkéw

Norma europejska z roku 2000 (Polska Norma z roku 2002) norma zawiera
szczegoOtowe opisy dotyczace planowania oraz instalacji ekranowego
i nieekranowanego okablowania strukturalnego miedzianego oraz
Swiattowodowego. Zaleca sposoby zapewnienia witasciwych parametréw
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elektromagnetycznych sieci, prowadzenia uziemien oraz zabezpieczen
przepieciowych. Norma szczegdétowo omawia sposoby zakanczania
i prowadzenie kabli swiattowodowych.

PN-EN 50310 : 2007
Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach
z zainstalowanym sprzetem informatycznym

Polska norma opracowana przez PKN, Komitet Techniczny nr 173 na podstawie
normy EN 50310: 2002. Norma definiuje sposoby budowy sieci zasilajgcej pradu
statego oraz zmiennego, budowy i prowadzenia instalacji uziemiajgcej oraz
zapewnienia wlasciwego poziomu bezpieczenstwa elektromagnetycznego sieci.
Catos¢ zalecen ma za zadanie zbudowanie sieci zapewniajacej bezpieczenstwo
pod katem porazenia elektrycznego.

PN-EN 50346; 2002

,1echnika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie zainstalowanego
okablowania” — norma opisuje sposoby testowania sieci okablowania
strukturalnego

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢é wykonywane
zgodnie z przepisami i normami obowigzujgcymi w dniu ich realizacji.
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